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SC0Q4 Moédulo de CPU PIC 28 e 40 pinos v1.0
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O jumper JP1 permite selecionar a tensao de alimentagcao do MCU: 1-2 = 5V, 2-3 =
3V.

Os jumpers JP3 e JP4 permitem selecionar se os pinos RA6 e RA7 dos soquetes estao
conectados ao cristal (posicdo1-2) ou a porta externa (posicao 2-3).

Os conectores JP6 e X1 podem ser utilizados para programacao ICSP e ICD.
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